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ВВЕДЕНИЕ

В связи с развитием информационных технологий возникла необходи-
мость знакомить студентов с профессиональными программами уже на млад-
ших курсах. Широкие возможности дает программный комплекс, который 
предназначен для моделирования динамических систем и систем управле-
ния, MATLAB/Simulink фирмы Math Works Inc.

Система MATLAB, в состав которой входит пакет Simulink, предназначена 
для проектирования как несложных электрических цепей, так и для модели-
рования сложных аналоговых и цифровых систем. Особенностью программы 
является наличие контрольно-измерительных приборов в комплексе с мощ-
ным математическим инструментом. 

Simulink имеет удобный интерфейс пользователя, большое число блоков 
компонентов, разнообразные способы регистрации результатов моделирова-
ния. Это открытая система, и пользователь может пополнять библиотеки бло-
ков. Программа имеет много демонстрационных примеров, которые можно за-
грузить в среду MATLAB/Simulink и использовать как динамическую модель.

Моделирование в среде MATLAB/Simulink позволяет исследовать цепи 
постоянного, однофазного и трехфазного переменного тока, цепи с несину-
соидальными токами и напряжениями, изучать особенности цепей с нели-
нейными элементами. Используя возможности программы можно изучать 
однофазные трансформаторы, частотные и временные характеристики четы-
рехполюсников, переходные процессы. 

Пособие подготовлено на основе цикла лабораторных работ, которые 
проводятся для изучения основ электротехники по  специальностям неэлек-
тротехнического направления. Часть примеров, которые описывают работу 
отдельных элементов, можно загрузить с сайта www.exponenta.ru, что дает 
возможность более детально разобраться с программой. 

Пособие содержит много справочной информации о параметрах и особен-
ностях использования блоков, поэтому его можно рекомендовать как спра-
вочник по работе с программой  MATLAB/Simulink.

Выполнение практических работ предусматривает предварительное изуче-
ние теоретического материала. Каждый последующий раздел предусматри-
вает высокий уровень усвоения предыдущих разделов и умения использовать 
усвоенную информацию для получения новых знаний. Для формирования  
практических навыков каждый раздел содержит ряд задач, в том числе и с 
примерами решений. В каждом разделе приводятся типовые вопросы, на ко-
торые студент должен уметь давать правильные и обоснованные ответы. 
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