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5 

ПРЕДИСЛОВИЕ 
 
 

Данное учебное пособие является составной частью серии 
«Подъемно-транспортная техника». В нем рассматривается одно из 
важнейших направлений этой дисциплины – «Специальные грузо-
подъемные машины», приводятся конструкции и особенности расчета 
таких представителей специальных кранов, как грузоподъемные ма-
нипуляторы, а также составных частей и компонентов специальных 
грузоподъемных кранов, таких как специальные канатные подвесы 
груза и специальные лебедки. 

Издание «Специальные грузоподъемные машины» представлено 
в девяти книгах, в которых отражены основные аспекты данной об-
ласти знаний, и предназначено для студентов направления подготовки 
дипломированных специалистов 653200 – «Транспортные машины  
и транспортно-технологические комплексы» специальности 170900 – 
«Подъемно-транспортные, строительные, дорожные машины и обо-
рудование». 

Каждая книга имеет свое название и соответствующее содержание. 
Книга 1. Специальные грузозахватные устройства. Специальные 

мостовые краны. 
Книга 2. Грузоподъемные манипуляторы. Специальные поли-

спастные подвесы и траверсы. Специальные лебедки. 
Книга 3. Мостовые металлургические краны. 
Книга 4. Козловые краны и мостовые перегружатели. Краны ка-

бельного типа. 
Книга 5. Специальные краны транспортно-складских систем. 

Специальные краны контейнерно-транспортных систем. 
Книга 6. Стреловые самоходные краны. Башенные краны. 
Книга 7. Портальные краны. Плавучие и судовые краны. 
Книга 8. Металлические конструкции специальных кранов. Ав-

томатизированное проектирование специальных грузоподъемных 
машин. Сейсмостойкость специальных кранов. 

Книга 9. Грейферные механизмы. 
В связи с интенсивным развитием подъемно-транспортной тех-

ники, ее элементной базы, а также созданием новых видов специаль-
ных машин, погрузочно-разгрузочных и транспортных технологий 
возможно дальнейшее совершенствование издания, дополнение но-
выми книгами. 
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