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Сформулировано задание и приведена методика выполнения лабораторной 
работы с использованием имитационной модели данного регулятора. 

Учебное пособие предназначено для оказания методической помощи 
студентам четвертого курса бакалавриата, а также первого курса магистратуры, 
изучающим управление в технических системах и электроавтоматику, а также 
для аспирантов и докторантов. 

 
 

 

 
 © Самарский государственный 
  аэрокосмический университет, 2011 

Copyright ОАО «ЦКБ «БИБКОМ» & ООО «Aгентство Kнига-Cервис»

Перейти на страницу с полной версией»

Перейти на страницу с полной версией»

Перейти на страницу с полной версией»

Перейти на страницу с полной версией»

http://rucont.ru/efd/230054
http://rucont.ru/efd/230054
http://rucont.ru/efd/230054
http://rucont.ru/efd/230054


 
СОДЕРЖАНИЕ 

 

ВВЕДЕНИЕ.............................................................................................................. 4 

ГЛАВА 1. ОСОБЕННОСТИ УПРАВЛЕНИЯ МЕХАТРОННЫМИ 

СИСТЕМАМИ ......................................................................................................... 6 

ГЛАВА 2 ТЕХНОЛОГИЯ МОДЕЛИРОВАНИЯ АДАПТИВНЫХ 

РЕГУЛЯТОРОВ..................................................................................................... 28 

ГЛАВА 3 УЧЕБНЫЙ ПРИМЕР РАСЧЕТА ХАРАКТЕРИСТИК ЦИФРОВОЙ 

СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ ЭНЕРГОУСТАНОВОК С ИСПОЛЬЗОВАНИЕМ 

АДАПТИВНЫХ АЛГОРИТМОВ........................................................................ 41 

СПИСОК ИСПОЛЬЗОВАННЫХ ИСТОЧНИКОВ ........................................... 52 

 

 

 

 3

Copyright ОАО «ЦКБ «БИБКОМ» & ООО «Aгентство Kнига-Cервис»

Перейти на страницу с полной версией»

Перейти на страницу с полной версией»

Перейти на страницу с полной версией»

Перейти на страницу с полной версией»

http://rucont.ru/efd/230054
http://rucont.ru/efd/230054
http://rucont.ru/efd/230054
http://rucont.ru/efd/230054

