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К АНАЛИ8Г ВНгаЗДЯШ КОЛЕБАНИЙ РОТОРА 
ТОРЦОВОГО АСИНХРОННОГО а я Е К Г и м и т т ш 

8.И»8агрялпкия, Е,Т.Кобяко;в 
Одной и» таумъинх вадвч современного моктромпшиноотроекия 

является воемериое еникение либроактивности вновь создаваемых 
влектричеоких машин, что походит отражение в требованиях по огра­
ничение вибраций допустимыми пределами / I , 2 / и ооответотвуояих 
нормативных документах (ГОСТ 12327-89 и д р . ) . 

В овяаи о этим при ооэдании торцового асинхронного «яектро» 
двигатеяя, облвдапиего рядом конструктивных особенностей / 3 / , 
необходимы раочетно-тееретические и экспериментальные иооиедовь-
ния динамичеоких процеооов, оопровикдавщик работ; машины*1 На о*о 
обстоятельство обраиолооь внимание в статье А / , поовяиенной 
проблеме определения критических скоростей вращения уравновешен» 
ного ротора. 

Поскольку в реальной машине полное уравновешивание ротора 
недостижимо, приобретет' особое значение вопраоы оценки влияния 
остаточной неуравновешенности ротора на кинематические параметр» 
«го движения и екопяуатеционные характеристики електродвигателя. 

Этой проблеме и посвящена настоящая работа, которую мокно 
рассматривать как продолкение исследований по динамике ротора 
торцового электродвигателя, начатых авторами статьей А / . 

Задача о вынужденных колебаниях жесткого ротора но линейно-
упругих опорах воледотвие его неуравновешенности я общей плане 
рассмотрена а монографии / 5 / . Однако практической использование 
изложенной в / 5 / методика предотавдяется неудобным из-за сгоутс~ 
твия расчетных зависимостей кок для параметров,хараетеризуввях 
неурйвновеиеянооть ротора, так и для кинематических параметров 
era движения. 

Более эффективным для решения поставленной проблемы как пока» 
аано ниве, оказывается применение методики, предлокеинод в А / « 
получавшей дальнейшее развитие в данной работе. 

Основные допущения, используемые в А / при выводе: дифферент*» 
вльнкк уравнений движения ротора, принимаем и здесь. Вопросы ве, 
касеящиеой характера кеуравновеаекностк ротора, в связанные о 
а^нм допущения, требуют оооботе рассмотрения. 

Ротор влёетродвигателя торцового типа имеет дискообразку» 
форму при малой величине отношения его длины £• к диаметру ф 
<l/d4.0,2 4-0,25). 
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