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ПРЕДИСЛОВИЕ

Настоящее пособие предназначено для студентов высших учебных
заведений, обучающихся по направлению 010100 — ¿МатематикаÀ, а так-
же может быть полезно студентам, обучающимся по направлениям и спе-
циальностям ¿Прикладная математика и информатикаÀ, ¿МеханикаÀ.

Цель пособия — помочь студентам освоить трудные разделы кур-
са ¿Аналитическая геометрияÀ. При изложении автор опирался на лич-
ный опыт многолетнего преподавания аналитической геометрии на физи-
ческом факультете Красноярского государственного университета. Для
физиков важно уметь оперировать векторами не только в координат-
ной, но и в инвариантной (бескоординатной) форме, что отражает идею
изотропности пространства. В данном пособии курс ¿Аналитическая гео-
метрияÀ излагается как в инвариантной, так и в координатной формах.
Следует отметить, что в имеющейся учебной литературе по данному кур-
су, как правило, вопросы инвариантной теории освещены недостаточно
для понимания основ теоретической физики. В предлагаемом пособии
все утверждения векторной алгебры сначала выводятся в инвариантной
форме, а затем переводятся на координатный язык. Уравнения плоско-
стей и прямых в пространстве также выводятся вначале в компактной
инвариантной форме. Такой подход, на наш взгляд, позволяет лучше
понять суть предмета, тем более, что в координатной форме многие ре-
зультаты очень громоздки. Инвариантные выражения (даже в неорто-
нормированном базисе) всегда можно перевести на координатный язык.
Обратный переход не всегда возможен, а если и возможен, то может
оказаться весьма затруднительным.

Пособие состоит из четырёх глав. В главе 1 в полном объёме из-
ложен аппарат векторной алгебры в инвариантной форме. В главе 2
утверждения, доказанные в главе 1, представлены в координатной фор-
ме. Кроме того, в данной главе вводится тензорный язык немого сумми-
рования, используемый для изложения векторной теории в произволь-
ном (необязательно ортонормированном) базисе. В главах 3, 4 выводят-
ся векторные (инвариантные) уравнения прямых и плоскостей, а так-
же рассматриваются решения задач о взаимном расположении прямых
и плоскостей.

В пособии приведено большое количество примеров и упражнений,
что поможет студентам успешно освоить названный курс и на теорети-
ческом, и на прикладном уровне.
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