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Ч а с т ь  2 
 

ИДЕНТИФИКАЦИЯ ТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМ 
 

 
Введение 

 
 Идентификация (отождествление) в технике связана с про-

цессом построения модели исследуемого объекта. В данном учеб-
ном пособии под идентификацией понимается процесс построения 
математической модели технического устройства (объекта) по его 
измеряемым входным и выходным сигналам. При этом под объек-
том можно понимать любые материальные (физические процессы, 
технические объекты) и нематериальные (знаковые) элементы и 
системы. Класс рассматриваемых моделей охватывает статические 
и динамические модели, описываемые соответственно алгебра-
ическими и обыкновенными дифференциальными уравнениями. 

С развитием и широким распространением быстродействую-
щих вычислительных машин и аппаратуры дистанционного изме-
рения и передачи данных (телеметрической аппаратуры) намети-
лась тенденция к полной автоматизации процессов построения ма-
тематических моделей объектов и созданию адаптивных систем 
управления, самонастраивающихся микропроцессорных регулято-
ров для различных технических систем. Так, для идентификации 
широко привлекаются известные в статистике методы наимень-
ших квадратов, максимального правдоподобия, стохастической 
аппроксимации и их разновидности [1, 9, 10, 19, 20, 22, 31, 39]. 

Построение математической модели достаточно сложного 
объекта представляет собой довольно трудоемкий процесс, вклю-
чающий этапы выбора вида и структуры модели идентифицируе-
мого объекта, выбора или разработки метода и численных алго-
ритмов идентификации с учетом возможностей телеметрической 
аппаратуры и вычислительных средств, предварительной (первич-
ной) обработки результатов телеизмерений, получения оценок ха-
рактеристик модели, анализа этих оценок и проверки степени 
идентичности (адекватности) модели и реального объекта. Задача 
каждого из указанных этапов составляет весьма сложную пробле-
му. Решение ее немыслимо без глубокого знания соответствую-
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