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ПРЕДИСЛОВИЕ 

Технологии синтеза систем управления с использованием нейронных сетей 
являются одним из наиболее перспективных и интенсивно развивающихся  
в настоящее время направлений развития искусственного интеллекта и теории 
управления и являются важным инструментарием в руках современного разра-
ботчика САУ.  

Учебное пособие включает три главы. В первой главе «Нейросетевая иден-
тификация объектов управления» рассматриваются различные методы синтеза 
и обучения статических и динамических искусственных нейронных сетей, слу-
жащие для построения нейросетевых моделей объектов управления, т. е. их 
нейросетевой идентификации. При этом упор делается на возможности прило-
жений пакетов MATLAB и Simulink. 

Во второй главе «Принципы и методы, используемые при построении схем 
нейросетевого управления» описываются основные известные методы, которые 
применяются для синтеза нейроконтроллеров. 

В третьей главе «Синтез нейроконтроллеров средствами MATLAB Simu-
link» приводятся практические методики реализации нейроконтроллеров в со-
ответствии с ранее описанными принципами нейроуправления. 

Для лучшего восприятия материала в учебном пособии приведены при-
меры, реализованные с помощью программных средств MATLAB и Simulink. 
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