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ПРЕДИСЛОВИЕ 
 

Учебное пособие является попыткой систематически изложить 

основы рационального конструирования деталей и узлов электронных 

машин. 

При большой разнотипности современных электронных машин 

задачи конструирования во многом одинаковы. Для конструкции любой 

машины важны уменьшение массы и металлоемкости, улучшение 

технологичности, увеличение надежности; различно для каждой из них 

только значение этих факторов. Это позволяет сформулировать основы 

конструирования как совокупность некоторых общих правил. 

Основная задача учебного пособия – научить студентов активному 

конструированию, которое заключается в следующем: 

- не копировать слепо существующее оборудование, а конструировать 

осмысленно, выбирая из множества возможных конструктивных 

решений наиболее целесообразные в данных условиях; 

- уметь сочетать различные решения и находить новые, улучшенные, 

т.е. конструировать с творческой инициативой и элементами 

изобретательности; 

- непрерывно улучшать показатели машин и направлять развитие 

электронного машиностроения в сторону технического прогресса; 

- учитывать динамику развития отрасли и создавать гибкие, богатые 

резервами базовые образцы, способные удовлетворять требования 

отрасли и застрахованные на длительный срок от морального 

устаревания. 

 

Особое внимание должно уделяться вопросам долговечности и 

надежности конструкций. 

Роль конструктора существенно возрастает при новых условиях 

хозяйствования. Конструкторы в большинстве – люди зрительного 

мышления и зрительной памяти. Для конструктора чертеж говорит гораздо 

больше, чем многие страницы объяснений. 

Поэтому практически каждое решение, приводимое в учебном 

пособии, сопровождается конструктивными примерами. 

Приводимые в иллюстрациях решения не являются единственно 

возможными. Их следует рассматривать как примеры и основу для 

совершенствования конкретных конструкций. 
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ВВЕДЕНИЕ 
 

Задача конструктора состоит в создании машин, наиболее полно 

отвечающих потребностям отрасли, дающих наибольший экономический 

эффект и обладающих наиболее высокими технико-экономическими и 

эксплуатационными показателями. 

Главными показателями являются: высокая производительность, 

экономичность, прочность, надежность, малые масса и металлоемкость, 

габариты, энергоемкость, объем и стоимость ремонтных работ, высокий 

технический ресурс и степень автоматизации, простота и безопасность 

обслуживания, удобство управления, сборки и разборки. 

В конструкции машин необходимо соблюдать требования 

технической эстетики. Машины должны иметь красивый внешний вид, 

изящную и строгую отделку. 

Значимость каждого из перечисленных факторов зависит от 

функционального назначения машин. 

Для электронных машин, отличающихся повышенной сложностью, 

можно отметить ряд наиболее существенных параметров: 

производительность, четкость и безотказность действия, степень 

автоматизации, точность обработки изделий, диапазон выполняемых 

операций, точность и стабильность показаний, малая масса, высокий КПД. 

Проектируя машину, конструктор должен добиваться всемерного 

увеличения ее рентабельности и повышения экономического эффекта за 

весь период работы. Экономический эффект зависит от обширного 

комплекса технологических, организационно-производственных и 

эксплуатационных факторов. В учебном пособии рассмотрены способы 

повышения экономичности, которые непосредственно связаны с 

конструированием и зависят от деятельности конструктора. 

Многие конструкторы считают, что экономически конструировать – 

значит уменьшать стоимость изготовления машины, избегать сложных и 

дорогих решений, применять наиболее простые способы обработки. Но это 

только небольшая часть задачи. Главное значение имеет то, что 

экономический эффект определяется полезной отдачей машины и суммой 

эксплуатационных расходов. 

Большинство электронных машин являются машинами-автоматами 

или полуавтоматами. Для них важным показателем является коэффициент 

использования машины, который определяется соотношением времен 

рабочих и холостых ходов. В учебном пособии рассматриваются основные 

типы приводов и передач для использования в электронных машинах, а 

также основы их расчета и конструирования. 

Рациональное конструирование приводов, узлов и деталей 

электронных машин приводит к увеличению долговечности машин, 
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 7 

сокращению машинного парка, а также положительно влияет на объем 

выпускаемой продукции. 

В учебном пособии даны рекомендации по обеспечению в машинах 

запасов прочности и жесткости исходной (базовой) модели, определены 

основные направления усовершенствования машинного парка и 

поддержания показателей оборудования на уровне возрастающих 

требований. 

Учебное пособие будет способствовать получению студентами 

навыков расчета, конструирования и совершенствования электронного 

оборудования. Это, в свою очередь, создаст предпосылки для успешного 

последующего выполнения студентами заданий, связанных с 

проектированием оборудования на стадиях курсового и дипломного 

проектирования. 
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